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Mal

Syftet med kursen ar att lara sig kanna igen viktiga olinjara
reglerproblem, att beharska de viktigaste analysmetoderna for
olinjara system samt att anvdnda nagra praktiska verktyg for
olinjar design.

Innehall

Alla verkliga reglersystem ar olinjara. Ibland duger de linjara
metoder som presenteras i vara andra kurser for att analysera och
konstruera reglersystem aven for olinjara processer men ofta kan
man fa battre prestanda och storre forstaelse for systemet om man
anvander olinjara metoder. Kursen beskriver de vanligaste
situationerna man stalls infor i praktiken samt de mest anvandbara
metoderna.

Teori: Olinjara fenomen. Matematisk modellering av olinjara
system. Simulering. Fasplansanalys. Stabilitetsteori omfattande
Lyapunovmetoder, cirkelkriteriet, l1agforstarkningssatsen samt
passivitet. Granssvangningar. Beskrivande funktionsmetoden.
Modeller och designmetoder for mattning, friktion, glapp och
kvantisering. Hogforstarkningsmetoder och relaaterkoppling.
Regulatorer med inbyggd modell. Parameterstyrning. Optimal
reglering. Introduktion till aktuell forskning.

Laborationer: Beskrivande funktionsanalys av pitchdynamiken i
JAS 39 Gripen samt pilotinducerad svangning (PIO). Design av
uppsving for en inverterad pendel. Regulatordesign med
dodzonskompensering pa en lufttrottel for bilar.
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