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Antal poang: 5. Betygskala: TH. Obligatorisk for: D3, E3, F2,
13, M3, MD3, Pi2. Kursansvarig: Professor Tore Hagglund, Inst f
reglerteknik. Rekommenderade forkunskaper: Funktionsteori
samt System och transformer. Prestationsbedomning: Skriftlig
tentamen (5 tim). Hemsida: http://www.control.lth.se/~kursak/.

Mal

Syftet med kursen ar att ge kunskap om de grundlaggande
principerna inom reglertekniken. Kursen skall ge insikt om vad
man kan astadkomma med reglering, vilka mojligheter och
begransningar som finns. Kursen behandlar linjara
tidskontinuerliga system.

Innehall

Inledning. Oversikt av reglerteknikens problemstallningar och
arbetsmetoder. Beskrivning av dynamiska system med hjalp av
tidsinvarianta ordinara differentialekvationer, 6verforingsfunktion,
frekvenskurvor, Bode- och Nyquistdiagram. Samband mellan olika
representationer. Styrbarhet och observerbarhet. Analys av
aterkopplade system. Formagan hos reglersystem att reproducera
insignaler och eliminera inverkan av storningar. Stabilitet. Oversikt
av metoder for stabilitetsundersokning: rotortmetoden, Routh-
Hurwitz kriterium, argumentvariationsprincipen och
Nyquistteoremet. Praktisk stabilitet. Fas- och amplitudmarginal.
Syntes av reglersystem. Specifikationer. Reglerprinciper och
regulatorstrukturer: PID-regulatorn, kaskadreglering,
framkoppling. Syntes av system med given overforingsfunktion:
polplacering genom tillstandsaterkoppling och
utsignalaterkoppling. Rekonstruktion med Kalmanfilter.
Kompensering enligt Nyquist och Bode. Exempel pa tillampningar.
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