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Allmanna uppgifter

Huvudomrade: Teknik.

Obligatorisk for: BME2, K2, W2

Valfri for: B4, E4, N4-nf
Undervisningssprak: Kursen ges pa engelska

Syfte

Kursens syfte ar att ge baskunskaper i mekanik och
hallfasthetslara med tillampningar pa verklighetsnara problem.
Kursen syftar ocksa till att 6ka ingenjorsmassigheten och formagan
att bygga och analysera modeller.

Mal

Kunskap och forstaelse
For godkand kurs skall studenten

» kunna forklara och anvanda grundbegreppen kraft, moment,
spanning och tojning

 forstd sambanden mellan krafter/moment och rérelse

» beskriva fenomenen plasticitet, utmattning och brott

Fardighet och formaga
For godkand kurs skall studenten

» formulera, strukturera och losa statiska och dynamiska
problem med hjalp av Newtons lagar och bevarandeprinciper

« kunna beskriva hastigheter och accelerationer i olika
koordinatsystem



Varderingsformaga och forhallningssatt
For godkand kurs skall studenten

» dimensionera enkla konstruktionselement som stanger,
balkar och axlar vilka belastas med krafter, bojande och
vridande moment

Kursinnehall

Kursen omfattar grundlaggande delar fran saval klassisk
stelkroppsmekanik som deformerbara kroppars mekanik, d.v.s.
héallfasthetslara.

Inom stelkroppsmekaniken behandlas bade statiska och dynamiska
problem. Jamviktsekvationerna for stela kroppar formuleras
utgaende fran frilaggningsmetodik och problem bade med
punktlaster och utbredda belastningar behandlas. De utbredda
lasterna exemplifieras av hydrostatik och tyngdpunktsberakningar.
Den dynamiska delen av kursen tar sin utgangspunkt i Newtons
lagar och partikelns rorelseekvationer etableras. Ekvivalenta
formuleringar utgaende fran bevarandeprinciper for energi och
rorelseméangd sker ocksa. Partikelrorelser beskrivs saval i ratlinjiga
som i kroklinjiga koordinatsystem. Exempel pa tillampningar i
mekaniken hamtas bade fran vardagliga handelser sasom att
klattra pa stegar, flytta mobler, cykla, aka bergochdalbana och
tekniska tillampningar fran robotteknologi och ballistik.

Utgaende fran stelkroppsmekaniken introduceras héallfasthetslaran
genom definitionen av tensorbegreppen spanning och tojning.
Samband mellan spanning och t6jning for olika material, d.v.s.
konstitutiva lagar, etableras och tillampningsexempel kommer att
valjas fran dimensionering av olika enkla konstruktionselement
(linor, stanger, balkar, fackverk etc.) och aven fran givarteknologi.
Viktiga hallfasthetstekniska fenomen som brott och utmattning
kommer ocksa att behandlas.

Kursens examination

Betygsskala: TH - (U,3,4,5) - (Underkand, Tre, Fyra, Fem)
Prestationsbedomning: Skriftlig tentamen som kompletteras
med ett frivilligt skriftligt diagnostiskt test som kan bidra med upp
till 20 procent av tentamenresultatet under samma lasperiod.

Om sa kravs for att en student med varaktig funktionsnedséattning
ska ges ett likvardigt examinationsalternativ jamfort med en
student utan funktionsnedsattning, sa kan examinator efter samrad
med universitetets avdelning for pedagogiskt stod fatta beslut om
alternativ examinationsform for berord student.

Antagningsuppgifter

Forutsatta forkunskaper: Grundlaggande kurser i matematik.
Begransat antal platser: Nej
Kursen overlappar foljande kurser: FHLF15, FHLA10

Kurslitteratur

« Nimal Rajapakse, Dietmar Gross, Werner Hauger, Jorg
Schroder, Wolfgang A. Wall: Engineering Mechanics 1,
Statics. Springer, 2009, ISBN: 9783540899372.


file:///kursplaner/19_20/FHLF15.pdf
file:///kursplaner/19_20/FHLA10.pdf

» Dietmar Gross, Werner Hauger, Jorg Schroder, Wolfgang
Wall, Javier Bonet: Engineering Mechanics 2, Mechanics of
Materials. Springer, 2011, ISBN: 9783642128868.

o Dietmar Gross, Werner Hauger, Jorg Schroder, Wolfgang
Wall, Sanjay Govindjee: Engineering Mechanics 3, Dynamics.
Springer, 2011, ISBN: 9783642140198.

Kontaktinfo och ovrigt

Kursansvarig: Stephen Hall, stephen.hall@solid.lth.se
Kursansvarig: Ralf Denzer, ralf.denzer@solid.lth.se

Hemsida: http://www.solid.lth.se

Ovrig information: Kurslitteratur bestér av utdrag ur Gross et al.
Engineering Mechanics, vol 1 - 3. Se avsnitt Kurslitteratur nedan.


mailto:stephen.hall@solid.lth.se
mailto:ralf.denzer@solid.lth.se
http://www.solid.lth.se/

