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Allmanna uppgifter

Huvudomrade: Teknik.
Obligatorisk for: I1
Undervisningssprak: Kursen ges pa svenska

Syfte

Syftet med kursen ar att:

» ge kunskaper om mekanikens grundlaggande begrepp for
materiella system i vila saval som i rorelse, framst partiklar
och stela kroppar.

» ge skicklighet i ingenjorsmassigt modelltankande.

« ge formaga till problemlosning genom tillimpning av
matematik.

» med ett simuleringsprogram som visualiseringsmetod
utveckla det ingenjorsmassiga modelltankandet

» berika och utvidga begreppet problemlosning till att omfatta
en industrirelaterad programvara som numeriskt verktyg

<]
Mal
Kunskap och forstadelse
For godkand kurs skall studenten

» kunna forklara och anvanda grundbegreppen kraft och
moment samt utrycka dem skalart och i vektorform.



« kunna frilagga en materiell kropp och stalla upp
jamviktsekvationer och rorelseekvationer.

» kunna formulera fysikaliska samband for energi, impuls,
impulsmoment, rorelsemangd och rorelsemangdsmoment.

» kunna tolka och nyttja hastigheter och accelerationer, samt
kraft- och momentekvationer uttryckta i vektorform

« redogora for de viktigaste resultaten som pavisats inom
projektet

Féardighet och formaga
For godkand kurs skall studenten

« utifran verkliga situationer kunna avgransa en
problemstallning och utfora en jamviktsanalys.

 tillampa systematiska metoder for analys av mekaniska
system i rorelse.

» presentera skriftliga losningar av mekanikproblem med
tillhérande illustrationer i form av modellskisser och
frilaggningar.

« kunna utifran en given projektspecifikation avgransa en
problemstallning och skapa en modell for behandling av
uppgiften i ett simuleringsprogram

» utfora en systematisk numerisk analys av ett mekaniskt
system i rorelse

» presentera en skriftlig rapport med en utforlig beskrivning av
problemstéllning, forutsattningar, utférande, erhallna
resultat, samt utvardering

Véarderingsformaga och forhallningssétt
For godkand kurs skall studenten

« kunna utvardera erhallna resultat med avseende pa fysikalisk
rimlighet samt praktisk tillampbarhet

Kursinnehall

Statik: Kraft- och momentsystem i tva och tre dimensioner.
Likvardiga system, frilaggning och jamvikt. Tillampningar av
jamviktsekvationerna pa materiella kroppar och delkroppar.
Fackverk och ramar, masscentrum och friktion.

Dynamik: Kinematik och kinetik for partiklar i rat och kroklinjig
rorelse, cartesiska, naturliga och polara koordinater. Kinematik och
kinetik for stela kroppar i planet. Arbete, energi, rorelsemangd,
rorelsemangdsmoment, impuls, impulsmoment samt stot.

Newtons lagar, kinematik och kinetik for partiklar i tva och tre
dimensioner, samt stela kroppar i plan rorelse. Sma svangningar i
odampade och dampade mekaniska system. Fri svangningsrorelse
samt svangning med tvangsvillkor. Partikelrérelse och
stelkroppssvangning. Studie av fysikaliska foreteelser sa som
sjalvsvangning och svavning. Vibrationsanalys innefattande
egenvinkelfrekvens och dampningsfaktor

Kursens examination

Betygsskala: TH - (U,3,4,5) - (Underkand, Tre, Fyra, Fem)
Prestationsbedomning: Skriftlig tentamen. Skriftlig
projektrapport. Projektet utfors i grupper om tva dar gruppen
arbetar sjalvstandigt med majlighet till support i samband med
schemalagda datorovningar.



Om sa kravs for att en student med varaktig funktionsnedséattning
ska ges ett likvardigt examinationsalternativ jamfort med en
student utan funktionsnedsattning, sa kan examinator efter samrad
med universitetets avdelning for pedagogiskt stod fatta beslut om
alternativ examinationsform for berord student.

Delmoment

Kod: 0108. Benamning: Mekanik, grundkurs.

Antal hogskolepoang: 8. Betygsskala: TH. Prestationsbedomning: tre
deltentamina Delmomentet omfattar: Statik: Kraft- och momentsystem i tva och
tre dimensioner. Likvardiga system, frilaggning och jamvikt. Tillampningar av
jamviktsekvationerna pa materiella kroppar och delkroppar. Fackverk och ramar,
masscentrum och friktion. Dynamik: Kinematik och kinetik for partiklar i rat och
kroklinjig rorelse, cartesiska, naturliga och polara koordinater. Kinematik och
kinetik for stela kroppar i planet. Arbete, energi, rorelsemangd,
rorelsemangdsmoment, impuls, impulsmoment samt stot. Newtons lagar, kinematik
och kinetik for partiklar i tva och tre dimensioner, samt stela kroppar i plan rorelse.
Kod: 0208. Benamning: Mekanik, projekt.

Antal hogskolepoang: 1. Betygsskala: UG. Prestationsbedomning: Skriftlig
projektrapport. Delmomentet omfattar: Smé svangningar i odampade och
dampade mekaniska system. Fri svangningsrorelse samt svangning med
tvangsvillkor. Partikelrorelse och stelkroppssvangning. Studie av fysikaliska
foreteelser sa som sjélvsvangning och svavning. Vibrationsanalys innefattande
egenvinkelfrekvens och dampningsfaktor

Antagningsuppgifter

Forutsatta forkunskaper: FMA420 Linjar algebra, FMAAQO5
Endimensionell analys.

Begransat antal platser: Nej

Kursen overlappar foljande kurser: FMEA30, FMEA20,
FMEAO05, FMEA15

Kurslitteratur

e Nyberg C.: Mekanik, Grundkurs. Liber, 2003.

* Nyberg C.: Mekanik, Problemsamling. Liber, 2003.

» Computer Exercises in Mechanics for Industrial Engineers.
Division of Mechanics, Lund University, latest edition.

Kontaktinfo och ovrigt

Kursansvarig: Aylin Ahadi, aylin.ahadi@mek.lth.se
Hemsida: http://www.mek.lth.se
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