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NUMERISKA METODER 1
FLERKROPPSDYNAMIK FMNI10
Numerical Methods in Multibody Dynamics

Antal hogskolepoang: 7,5. Betygskala: TH. Niva: A (Avancerad
niva). Undervisningssprak: Kursen ges pa begéran pa engelska.
Valfri for: F4, F4tvb, M4, Pi3, Pi3bs. Kursansvarig: Claus Fiihrer,
Claus.Fuhrer@na.lu.se, Numerisk analys. Forutsatta
forkunskaper: Grundkurs i numerisk analys. Kan stallas in: Vid
mindre dn 10 anmalda. Prestationsbedomning: Kursen
examineras baserat pa inlamningsuppgifter och ett
berakningsprojekt. Hemsida:
http://www.maths.lth.se/na/courses/FMN110.

Syfte

Flerkroppsdynamik ar grunden till de flesta
berakningsprogrammen for komplexa mekaniska system som
anvands t.ex. i fordonsdynamik. Amnet ar beroende av en rad
viktiga numeriska berakningsmetoder. Kursens mal ar att visa hur
sadana metoder fungerar och hur de samverkar med
modellbildning.

o

Mal

Kunskap och forstaelse
For godkand kurs skall studenten

Matematiska modeller inom flerkroppsdynamik ar oftast beskrivna
genom ordinara differentialekvationer med eller utan bivillkor.
Studenten skall kunna diskretisera dessa ekvationer d.v.s.
konstruera berakningsbara approximationer. Vidare skall
studenten sjalvstandigt kunna implementera och anvanda dessa
algoritmer.

Fardighet och formaga
For godkand kurs skall studenten

- sjalvstandigt kunna bedoma olika modelleringsvarianter inom
flerkroppsdynamik avseende deras lamplighet for snabba
berdkningar.

- sjalvstandigt kunna valja, implementera och anvanda
berédkningsalgoritmer pa dator samt kunna bedoma resultatets
relevans och noggrannhet.


http://www.maths.lth.se/na/courses/FMN110

Varderingsformaga och forhallningssatt
For godkand kurs skall studenten

- med adekvat terminologi och logiskt valstrukturerat redogora for
konstruktion av grundlaggande numeriska metoder och algoritmer.

- med adekvat terminologi och algoritmiskt valstrukturerat
redogora for numerisk simulering av mekaniska system med och
utan bivillkor.

Innehall

Introduktion till flerkroppsdynamik, analys av linjara mekaniska
system, berakningsmetoder for jamviktslagen, simuleringsmetoder
for mekaniska system utan bivillkor, differential-algebraiska
ekvationer som beskriver mekaniska system med bivillkor,
simulering av system med diskontinuiteter,
parameteridentifikation, system med elastiska komponenter.
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