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STYR- OCH REGLERTEKNIK FRT602

Automatic Control

Antal hogskolepoing: 7,5. Betygsskala: TH. Niva: G2 (Grundniva, fordjupad).
Huvudomrade: Teknik. Undervisningssprak: Kursen ges pd svenska. Obligatorisk for:
IDA2. Kursansvarig: Mats Lilja, mats.lilja@hbg.Ith.se, Ingenjérshogskolan i Helsingborg.
Forkunskapskrav: Del 0107 Algebra i kursen FMAG45 Matematisk analys. Férutsatta
forkunskaper: FMAG45 Matematisk analys. Prestationsbedomning: Godkinda
laborationer och skriftlig tentamen. Hemsida:

http://student.ch.lu.se/lth/mats/kurser/styreg/styreg.htm.

Syfte

Kursens syfte 4r att ge hogskoleingenjoren grundliggande kunskaper i Styr- och
reglerteknik. Kursen ger ocksa ingéende forstaelse for systemprinciper och
implementering av PLC-baserade styrsystem samt analoga regulatorer.

Mail

Kunskap och forstielse
For godkind kurs skall studenten

+ kunna redogora for grundliggande begrepp sisom dynamiska system, stegsvar,
frekvenssvar, aterkoppling och stabilitet
« kunna forklara funktionssittet hos enkla regulatorer som t.ex. PID-regulatorer

« kunna hirleda matematiska beskrivningar av enklare fysikaliska system.

Firdighet och formdga
For godkind kurs skall studenten

« kunna konstruera PLC-program for enkla styrproblem

« kunna berikna regulatorer f6r enkla reglersystem.
Innehall

« Inledning: Exempel pa styr- och reglersystem. Definitioner och grundbegrepp

« Jamfbrelse logiksystem/sekvenssystem: Strukturering av enkla styrproblem.
Tillstindsmodellen

« Programmering av PLC-system: Kodning med relisymboler. Kodning med logik
(boolesk algebra). Kodning med funktionsdiagram (GRAFCET). Tidsfordrdjningar.


http://student.ch.lu.se/lth/mats/kurser/styreg/styreg.htm

Riknare

+ Dynamiska system: Beskrivning av dynamiska system med differentialekvationer.
Laplacetransformation. Overforingsfunktion. Blockschema. Hirledning av dynamiska
modeller

« Analys av tidskontinuerliga system: Transientanalys. Frekvensanalys

« Analys av aterkopplade system: Kinslighet f6r parametervariationer. Statisk
noggrannhet. Inverkan av storningar. Stabilitetsbegreppet. Metoder f6r
stabilitetsundersokningar

« Dimensionering av reglersystem: PI- och PID-reglering
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